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Intelligent Control Techniques for Spring Assisted FES-Cycling 
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ل .1 أت الع ز عام  ب فاد في ت ع عائ م الإ ة  ســـــة ال ـــــ اله ، و م ث ت  2007في ق
ي  ســـة  تع ـــ اله ةرســـة في ق ة  ال ل اني عام جامعة  –اله في  ن ال ان ـــ في  دم
فع إلى2009 ة ، و ت ت ان  م اع في ح اذ م ة  2015أس ت فع إلى م اذو ت ل  أس في أیل
 . 2021عام 

رة م عام  .2 ، س ة، دم ول ة ال امعة الع ئي في ال وام ج اذ ب ى الآن. 2020أس  ح

ة لعام  .3 اض امعة الاف  . 2022-2021أدرس في ال

راســي  .4 رة خلال العام ال ، ســ ــ ة، دم م ال ل للعل ئي في جامعة الأن وام ج اذ ب -2019أســ

2020. 

راسي  .5 رة خلال العام ال ، س ة، دم ول ة ال امعة الع ئي في ال وام ج اذ ب  2019-2018أس

راسي   .6 رة خلال العام ال ، س ن، دم ئي في جامعة قاس وام ج اذ ب  .20182017-أس

رة. م  .7 _س ة ح ول اد ال ئي في جامعة ال وام ج رسة ب ى  2008م  .2011ح

ها: ر ي ق ب رات ال ق   ال
 .+جامعة الأندلس التحكم الطبي الحيوي_ جامعة دمشق - 1

  .جامعة الأندلس التحكم الآلي_جامعة دمشق + جامعة قاسيون + - 2

 النمذجة و المحاكاة _جامعة دمشق. - 3

 الطبية_جامعة دمشق.أسس الهندسة  - 4

 البرمجة_ جامعة دمشق + الجامعة العربية الدولية. - 5

 نظم خبيرة و ذكاء صنعي_ ماجستير الهندسة الطبية _جامعة دمشق. - 6

 الكهرصوت_ ماجستير الهندسة الطبية _جامعة دمشق. - 7

 هندسة الطبية_ جامعة دمشق.الالمعلوماتية في الطب_ ماجستير  - 8

 صيدلة_ جامعة دمشق.المعلوماتية الحيوية_ماجستير  - 9
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تير معلوماتية حيوية _اا  -10 نعي و تعلم الآلة  في التطبيقات البيولوجية_ماجس لجامعة لذكاء الص
 الافتراضية.

  الذكاء الصنعي_جامعة الوادي الدولية (باللغة الانكليزية). -11

12- Neuro fuzzy systems.(باللغة الانكليزية) جامعة الوادي الدولية_ 

 ت_ ماجستير سمعيات_ جامعة دمشقمقدمة في علم السمعيا -13

  التحكم الرقمي _ جامعة قاسيون -14

  

  أعمال أخرى:

  2022رئيسة المؤتمر الدولي الأول للهندسة الطبية الحيوية في دمشق. 

  .إشراف على العديد من رسائل الماجستير و الدكتوراه في قسم الهندسة الطبية  

  ات اركة في العديد من المؤتمرات و الورش ة الطبية و الالمش تحكم العلمية المتعلقة بالهندس
  والروبوت.

 .نشر العديد من المقالات العلمية المحكمة المحلية و العالمية  

 :عضو اللجنة العالمية لبرنامج المؤتمر  

International Conference on Climbing and Walking Robots and the Support 
Technologies for Mobile Machines. 

 ,CLAWAR 2012, CLAWAR 2013, CLAWAR 2014سنوات متتالية:  عدةل
CLAWAR 2015   وCLAWAR 2018   وCLAWAR 2019   وCLAWAR 2022.  

  مهمتي هي تحكيم بعض المقالات المقدمة في المؤتمر و التنسيق مع رئيس اللجنة.

 نها لجان في الكثير من اللجان التي كلفني بها قسم الهندسة الطبية أو جامعة دمشق، م ةشاركالم
ضافة وضع دفاتر شروط فنية  لمخابر القسم و ترأست أحدها (مخبر التحكم الطبي الحيوي) بالإ

خبر مكمخبر الكيمياء الحيوية و إلى المشاركة في لجان وضع العلامات الفنية لبعض المخابر 
و  ستير. و لجان مشاريع التخرج و السنة الرابعة و لجان تحكيم رسائل الماجالصناعيةالأطراف 
  .الدكتوراه

المعلوماتية لذكية، اتقنيات التحكم تقنيات التحكم على الأنظمة الطبية الحيوية،  تطبيق: الاهتمامات البحثية
ة أنظمة ملاحق نعية، تمييز الكلام،حركة الإنسان، الميكانيك الحيوي، علم الروبوت، الأطراف الصالحيوية، 

ئمة، الخوارزمية نية العاحركة العين، النمذجة و المحاكاة، الذكاء الصنعي، المنطق العائم ، الأنظمة العصبو
  .الجينية

  :رسائل الماجستير المنجزة

  نمذجة ومحاكاة الأطراف السفلية للإنسان للتحكم بعملية الوقوف .1

(Modeling and Simulation of Lower Extremities to Control Human Standing) 

 .PCAو  ANFIS استخراج خصائص إشارة القلب الكهربائية وتصنيفها باستخدام طريقتي .2

(ECG feature extraction and classification using PCA and ANFIS) 
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الإشارات لكشف استخدام الحساسات النانوية وشبكات المناطق الجسمية اللاسلكية  في تحليل  .3
 الخلل الرئوي

(Signals Analysis By Using Nano Sensors and WBAN Networks To Detect The Lung's 
Failure) 

 تطوير تقنية للتحكم بالركبة الصناعية للمبتور من فوق الركبة خلال طور التأرجح .4

(Developing a Control Technique for An Above knee Prosthesis During The 
Swing Phase) 

 نظام محاكاة للتحكم بارتفاع الضغط الشرياني الوسطي أثناء العمليات الجراحية .5

(A Simulation System for Controlling Mean Arterial Pressure Increment during 
Surgical Operations)  

 من خلال صور العصب البصري التشخيص الآلي لمرض الزرق .6

(Automatic Detection of Glaucoma from Optic Nerve Images) 

 بناء نظام تشخيص آلي لمرض السكري باستخدام خوارزميات التصنيف .7

(Building Automated Diagnosis System for Diabetes Disease using 
Classification Algorithm) 

  

  :المنجزةالدكتوراه رسائل 

 تطوير نظام ذكي للتصنيف الالَي للصور الطبية  -1

)Developing An Intelligent System for Automatic Classification of 
Medical Images(  

  :رسائل الماجستير و الدكتوراه قيد الإنجاز

 بطانة القرنية باستخدام صور الفحص المجهري المرآوي و تعلم الآلةئة خلايا تجز .1

Corneal Endothelial Cells Segmentation Using Specular Microscopy images 
and Machine Learning 

 .يباستخدام طرائق الذكاء الاصطناع للكلى بناء نموذج ثلاثي الأبعاد لشبكة التروية الدموية .2

Building a three-dimensional model of the kidney blood supply network 
using artificial intelligence methods 

 ذكي للكشف المبكر عن سرطان القولون تطوير نظام .3

(Development of an Intelligent System for Colon Cancer Early Detection) 

 الكتابة الآلية لتقارير الصور الطبية باستخدام تقنيات التعلم العميق .4

Automated Medical Image Report Generation Using Deep Learning Techniques  
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 " تطوير مؤشر انحراف المشي عند الإنسان بالاعتماد على المنطق الضبابي .5

Developing a gait deviation index based on fuzzy logic    
 التنبؤ والكشف المبكر عن مرض الزهايمر باستخدام تعلم الآلة    .6

Early prediction and detection of Alzheimer's disease using Machine Learning  

قانة:م م و ال ة للعل ة ال عة الع س   قالات لل
ه .1 ار ال  اخ

ل .2 أه  إعادة ال

 أدوات ت نقي الع .3

ب .4 اس نة ال ع  ال 
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